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Torque T[mN・m]

定格電圧 定格出力 定格トルク 定格回転数 定格電流 無負荷回転数

V W mN・m
（gf・cm）

r/min A r/min mN・m
（gf・cm） A mN・m/A

（gf・cm/A） Ω mH g・cm2A

24 12.16 19.61
（200） 5930 0.75 7100 119.02

（1213.7） 3.99 31.0
（316.1） － 0.3 5.30.11

無負荷電流 起動トルク 起動電流 トルク定数 端子間抵抗 インダクタンス イナーシャ
Rated Voltage Rated Output Rated Torque Rated Speed Rated Current No Load Speed No Load Current Starting Torque Starting Current Torque Constant Terminal Resistance（Winding） Inductance Moment of Inertia

機械的時定数 熱抵抗 質量

ms K/W g V P/R MMz（MAX）

2.79 － 64.0 256 163.3 TTL3

相数 入力電圧 パルス数 応答周波数 方式 出力レベル 出力波形
Mechanical
Time Constant Thermal Resistance

シャフト長

mm mm mm

38.02.0 －

軸径
Shaft Diameter

L寸
Length Shaft Length Weight

Number of
Phase

Input Voltage Resolution Responsse Frequency
Encorder Type Output Level Output Signal

磁気式
Magnetic

デジタル
Digital

型番

Model
No.

BP22

Our brushless motors are compact in size and provide high output power. 
They are inner-rotor-type with quick response and great control. 
Φ13 and Φ22 types are newly designed motors applying coreless coil winding 
technologies. 
Various customization options can also be incorporated to meet your needs.

小型で高出力を実現しました。
応答性・制御性に優れた「インナーロータタイプ」を採用しております。
Φ13、Φ22 タイプはコアレス巻線技術を応用した新規設計モータです。
お客様の用途に応じたカスタマイズを承りますので、お気軽にお問合せください。
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特性図 / T-N-I curve寸法図 / Dimension

BP22
BN22+エンコーダ / Encoder

単位 / Unit ： mm

ブラシレスモータ
Brushless Motors
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定格電圧 定格出力 定格トルク 定格回転数 定格電流 無負荷回転数

V W mN・m
（gf・cm） r/min A r/min mN・m

（gf・cm） A mN・m/A
（gf・cm/A） Ω mH g・cm2A

24 7.07 3.43
（35） 19700 0.48 24300 18.13

（184.9） 2.02 8.3
（84.5） － 0.17 0.310.12

無負荷電流 起動トルク 起動電流 トルク定数 端子間抵抗 インダクタンス イナーシャ
Rated Voltage Rated Output Rated Torque Rated Speed Rated Current No Load Speed No Load Current Starting Torque Starting Current Torque Constant Terminal Resistance（Winding） Inductance Moment of Inertia

機械的時定数 熱抵抗 質量

ms K/W g V P/R MMz（MAX）

4.57 － 17.0 256 163.3 TTL3

相数 入力電圧 パルス数 応答周波数 方式 出力レベル 出力波形
Mechanical
Time Constant Thermal Resistance

シャフト長

mm mm mm

27.52.0 －

軸径
Shaft Diameter

L寸
Length Shaft Length Weight

Number of
Phase

Input Voltage Resolution Responsse Frequency
Encorder Type Output Level Output Signal

磁気式
Magnetic

デジタル
Digital

型番

Model
No.

BP13
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BP13
BN13+エンコーダ / Encoder

特性図 / T-N-I curve寸法図 / Dimension 単位 / Unit ： mm
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Torque T[mN・m]



BG54 80.0241/18 490.33
（5000） 225 0.835 247 0.31 580.0

型番

Model
No.

mm

L寸

Length

V

定格
電圧
Rated
Voltage

定格
トルク
Rated
Torque

r/min

定格
回転数
Rated
Speed

A

定格
電流
Rated
Current

r/min

無負荷
回転数
No Load
Speed

A

無負荷
電流
No Load
Speed

g

質量

Weight

減速比

Reduction
Ratio

mN・m
（gf・cm） 

2 5 3200BP54 光学式
Optical

デジタル
DigitalTTL200 41.0

V P/R KHz(MAX) mm

入力
電圧型番 方式

Input
Voltage

Number
of Phase Resolution Encoder

Type

出力
レベル
Output
Level

出力
波形
Output
Signal

相数 応答
周波数
Response
Frequency

Model
No.

L寸パルス
数
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BN44
インナーロータタイプ / Inner Roter Type
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インナーロータタイプ / Inner Roter Type

特性図 / T-N-I curve
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単位 / Unit ： mm
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単位 / Unit ： mm

寸法図 / Dimension

特性図 / T-N-I curve寸法図 / Dimension 寸法図 / Dimension

単位 / Unit ： mm

BG54
BY54+ギアヘッド / Gear Head

単位：mm寸法図 / Dimension
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BP54
BY54+エンコーダ / Encoder

BN54M
インナーロータタイプ / Inner Roter Type

単位 / Unit ： mm

①外部制御/Open loop（PWM）
②速度制御/Speed Control（CLKin）
③ドライバ回路なしも対応可能
Variant without driving circuit possible.

ドライバ / Driving Options

※ドライバ付 with Integrated Driver

ブラシレスモータ
Brushless Motors

ご
案
内

In
tro
du
ct
ion

製
品
一
覧

ブ
ラ
シ
レ
ス
モ
ー
タ

樹
脂
ギ
ア
ユ
ニ
ッ
ト

コ
ア
レ
ス
モ
ー
タ

会
社
概
要

有
鉄
心
モ
ー
タ

引
き
合
い
シ
ー
ト

Pr
od
uc
t L
ist

Co
re
les
s M
ot
or
s

In
qu
iry
 S
he
et

Co
m
pa
ny
 O
ve
rvi
ew

Br
us
hle
ss
 M
ot
or
s

Iro
n 
Co
re
 M
ot
or
s

Ac
tu
at
or
 U
nit
s

M
icr
o 
St
ep
pe
r M
ot
or
s 小

型
ス
テ
ッ
ピ
ン
グ
モ
ー
タ

V W mN・m
（gf・cm） 

mN・m
（gf・cm）A Ar/min A mN・m/A

（gf・cm/A） r/min mH ｇ・cm2Ω mmms mm mm g

定格
トルク

定格
電圧

起動
トルク型番 軸径

Rated
Voltage

定格
出力
Rated
Output

Rated
Torque

定格
電流
Rated
Current

起動
電流
Starting
Current

端子間
抵抗
Terminal
Resistance
（Winding）

Mechanical
Time
Constant

無負荷
回転数
No Load
Speed

無負荷
電流
No Load
Current

Starting
Torque

トルク
定数
Torque
Constant

イナー
シャ
Moment
of Inertia

Shaft
Diameter

Shaft
Length

K/W

熱抵抗

Thermal
Resistance

機械的
時定数

インダク
タンス

定格
回転数
Rated
Speed

Model
No.

L寸 シャフト
長

Length

質量

WeightInductance

24 19.48 49.03
（500）

204.31
（2083.3）BN44 1.25 － － 25.005000 0.28 50.50

（515.0）3800 6.0－ 57.0 370.0－－ －

V W mN・m
（gf・cm） 

mN・m
（gf・cm）A Ar/min A mN・m/A

（gf・cm/A） r/min mH ｇ・cm2Ω mmms mm mm g

定格
トルク

定格
電圧

起動
トルク型番 軸径

Rated
Voltage

定格
出力
Rated
Output

Rated
Torque

定格
電流
Rated
Current

起動
電流
Starting
Current

端子間
抵抗
Terminal
Resistance
（Winding）

Mechanical
Time
Constant

無負荷
回転数
No Load
Speed

無負荷
電流
No Load
Current

Starting
Torque

トルク
定数
Torque
Constant

イナー
シャ
Moment
of Inertia

Shaft
Diameter

Shaft
Length

K/W

熱抵抗

Thermal
Resistance

機械的
時定数

インダク
タンス

定格
回転数
Rated
Speed

Model
No.

L寸 シャフト
長

Length

質量

WeightInductance

24 28.29 117.68
（1200）

355
（3621）BN54M 1.85 － － 180.003440 0.3 76.1

（776.3）2300 8.0－ 80.0 740.0－－ －

V W mN・m
（gf・cm） 

mN・m
（gf・cm）A Ar/min A mN・m/A

（gf・cm/A） r/min mH ｇ・cm2Ω mmms mm mm g

定格
トルク

定格
電圧

起動
トルク型番 軸径

Rated
Voltage

定格
出力
Rated
Output

Rated
Torque

定格
電流
Rated
Current

起動
電流
Starting
Current

端子間
抵抗
Terminal
Resistance
（Winding）

Mechanical
Time
Constant

無負荷
回転数
No Load
Speed

無負荷
電流
No Load
Current

Starting
Torque

トルク
定数
Torque
Constant

イナー
シャ
Moment
of Inertia

Shaft
Diameter

Shaft
Length

K/W

熱抵抗

Thermal
Resistance

機械的
時定数

インダク
タンス

定格
回転数
Rated
Speed

Model
No.

L寸 シャフト
長

Length

質量

WeightInductance

24 31.12 90.22
（920）

338
（3450）BY54 2.00 － 1.76 52.004500 0.33 54.02

（550.9）3300 6.0－ 41.0 330.0－1.0 －

Torque T[mN・m]

Torque T[mN・m]

特性図 / T-N-I curve寸法図 / Dimension


